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(S) Dispositif de verrouillage et de centrage d'une structure mobile telle qu'une porte. 

tLe verrouillage et le centrage d'une structure mobile 
telle qu'une porte sur uhe structure d'encadrement fixe 
sont assures au moyen d' un dispositif com porta nt un 
verin (12) loge dans un boTtier (10) prevu pour etre fixe sur 
la structure d'encadrement (A). Le verin (12) actionne a la 
fois un doigt de centrage (22) et un crochet de verrouillage 
(40) egalement loges dans le bottier (10). Le centrage de la 
. structure mobile (B) est realise avant que le crochet (40) ne 
vienne coiffer un axe de verrouillage (52) monte sur la 
structure mobile (B). Une bielle a ressort (42) assure la sta- 
bilite du verrouillage. Un microcontact (60) assure la secu- 
rite du systeme par signal isation de la position verrouillee. 
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DISPOSITIF DE VERROUI LLAGE ET DE CENTRAGE 
D'UNE STRUCTURE MOBILE TELLE QU'UNE PORTE 

DESCRIPTION 

L'invention concerne un dispositif permettant 
5 d'assurer Le verrouillage et le centrage d'une porte 
ou d'un panneau genera Lement de grande dimension, par 
rapport a une structure d ' encadrement fixe. 

Dans Les dispositifs de verrouillage 
existants, Les fonctions de verrouillage, de centrage 

10 et de s6curit6 de fermeture sont gendraLement 
dissociees. Plus p rec i sement , ces fonctions sont habi- 
tuellement remplies par desorganes distincts tels que 
des arbres de liaison, des supports fixes et mobiles, 
des verins ou des actionneurs de manoeuvre, et elles 

15 nScessitent un nombre relati vement elev6 de pieces arti- 
culees. Ces diff6rents organes sont situes en des empla- 
cements g^ographi quement s6par6s sur une structure 
mobile telle qu'une porte. 

L'invention a precis^ment pour objet un dispo- 

20 sitif L§ger, compact et autonome, permettant de remplir 
les fonctions de verrouillage et de centrage a I'aide 
d'un systeme de commande unique, et pouvant se monter 
dans nMmporte quelle position et en un nombre quelcon- 
que d 1 exernplai res sur le pourtour de la structure 

25 d ' encadr ement de la porte ou du panneau, sans qu'il soit 
necessaire d'avoir recours a d"autres pieces ou systemes 
complexes. 

Conf ormement a l'invention, ce resultat est 
obtenu au moyen d f un dispositif de verrouillage et de 

30 centrage d'une structure mobile, par rapport S une 
structure d ' encadr ement fixe de cette structure mobile, 
caracterise par le fait qu'il comprend un axe de ver- 
rouillage monte sur une premiere des structures et un 
boitier de verrouillage fixS sur la deuxieme structure, 

35 ce boitier de verrouillage comportant une ouverture par 
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Laquelle peut penetrer L'axe de verrouiLLage, et conte- 
nant un crochet de verroui LLage mobile entre une posi- 
tion deverroui L Lee et une position verrouilLSe, dans 
LaqueLLe iL est en prise sur L'axe de ver roui L Lage, un 
5 verin d 1 a ct i onnemen t du crochet, permettant de deplacer 
ce dernier entre Lesdites positions verroui Uee et 
dSverroui I I6e, ainsi que des rooyens de centrage coopS- 
rant avec La premiere structure. 

Le verin, qui peut notamment etre un v£rin 

10 hydrauLique a doubLe effet, comprend un 6L£ment piston 
apte S couLisser dans un element cylindre. Un premier 
de ces elements est fixe ou articule dans Le boitier 
de verroui LLage, alors que Le deuxieroe. element actionne 
Le crochet par L 1 i nte rmedi a ire d'un ro§canisme de trans- 

15 mission de mouvements qui comprend avantageusement un 
Levier de comraande, monte pivotant dans Le boitier de 
verrouiLLage et articul6 sur une premiere extr6mit6 du 
crochet de verrouiLLage oppos6e h une extr£mit6 formant 
crochet de ce derhier. ~ 

20 De pr6f£rence, Le crochet comporte, entre sa 

premiere extr^mite et son extr6mit6 formant crochet, 
une fente de guidage que traverse un axe de guidage 
solidaire du boitier de verrouiLLage. 

Lorsque Le premier 6L6ment du verin est fixe 

25 dans Le boitier de verrouiLLage, Le Levier peut etre 
reliS au deuxieme element du verin par une noix d'arti- 
culation ou par 1 1 i nt ermedi ai re d'un secteur dente forme 
sur le Levier, de facon a cooperer avec une cremaiLlere 
formee sur le deuxieme element du verin. 

3Q Au contraire, lorsque Le premier Element du 

verin est articule dans le boitier de verrouiLLage, Le 
Levier de commande est relie directement au deuxieme 
element du verin par un axe d 1 a rt i cu Lation- 

SeLon un premier mode de realisation de I'in- 

35 vention, Les moyens de centrage comprennent un doigt 
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de centrage mobile, egalement actionne par Le verin pour 
se deplacer entre une premiere position, dans LaqueLLe 
Le doigt est efface a I'interieur du boitier de 
verroui I Lage, et une deuxieme position dans LaqueLLe 
5 ce doigt fait saillie dans un Logement forme dans La 
premiere structure. 

Dans ce cas, Le doigt de centrage est avanta- 
geusement port£ par L'autre 6l§ment du verin. Le meca- 
nisme de transmission de mouvement peut alors Stre con^u 

10 de facon a n'agir sur Le crochet pour L'amener en posi- 
tion verroui LLee que Lorsque Le doigt de centrage a d£ja 
penetre dans Le Logement. 

SeLon un deuxieme mode de realisation de I'in- 
vention, les moyens de centrage comprennent une surface 

15 t ronconi que f ormee dans L'ouverture et dans LaqueLLe 
peut etre re?ue une pifece tronconique portant I'axe de 
verroui I lage . 

Par ailleurs. La position verroui L L6e du cro- 
chet correspond de preference h une position d'fequilibre. 

20 stable d6termin§e par faction sur ce crochet d'un sys- 
teme eiastique prenant appui sur Le boitier de verrouil- 
Lage. Cette position est signalee par un mi c roconta c t . 

Trois modes de realisation preferes de l' in- 
vention- vont d present etre decrits, a titre d'exempLes 

25 non limitatifs, en se referant aux dessins annexes, dans 
Lesque Ls : 

- La figure 1 est une vue de face, en coupe 
partieLle, iLLustrant un premier mode de realisation 
d'un dispositif de ve r rriui I lage et de centrage conforme 

30 £ L'invention ; 

- La figure 2 est une vue comparable a la 
figure 1 iLLustrant un deuxieme mode de realisation de 
L 1 i n ven t i on ; et 

- la figure 3 est une vue comparable aux figu- 
35 res 1 et 2 iLLustrant un troisieme mode de realisation 
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de l* invention. 

Dans Les trois modes de realisation de L'in- 
vention qui vont etre decrits s u c ces s i veme n t par La 
suite en se refer ant aux figures 1 a 3, Le dispositif 
5 de verroui LLage et de centrage est loge, pour I'essen- 
tiel, dans un boitier de verroui LLage porte par La 
structure d ' encadr ement suppos^e fixe, d'une structure 
mobile telle qu'une porte ou un panneau, pr6vue pour 
venir s'accoster a la structure d'encadreraent et pour 

10 etre verrouiLLee sur cette structure par un ou plusieurs 
' dispositif s • seLon I'invention. Cet agencement prSfSren- 
tiel n f est cependant pas limitatif et il est possible, 
dans certains cas pa r t i cu I i e r s , de monter Le boitier 
de verroui LLage du dispositif seLon I'invention sur la 

15 structure articuLee. 

Par aiLleurs, pour faciliter La Lecture des 
figures 1 k 3, Les elements et organes techni quement 
Equivalents sont d§sign£s par Les meraes chiffres de 
reference, augmentAs'de 100 pour - Le mode de--r^a-l-isa tion 

20 de La figure 2 et de 200 pour Le mode de r§aLisation 
de La figure 3 par rapport aux chiffres de reference 
utilises sur La figure 1- 

Un premier mode de realisation du dispositif 
de verroui LLage et de centrage seLon I'invention va a 

25 present etre decrit en se referant a La figure 1. 

Sur cette figure, La reference A designe une 
partie d'une structure d ' encadr ement fixe d'une struc- 
ture mobile telle qu'une porte ou un panneau dont la 
partie adjacente est illustree en B . Plus precisiment, 

3D La structure mobile B est representee en trait plein 
dans La position qu'elle occupe lorsqu'elle est accostSe 
sur La structure d'encadreraent A et en trait mixte dans 
la position qu'elle occupe Lorsqu'elle est pa r t i e L I ement 
ouverte ou i ncomp let ement ferm6e« 

35 Le dispositif de verrouiLlage et de centrage 
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conforme a ['invention comprend principal ement un boi- 
tier cle verrouiLLage 10, fixe par exemple au moyen de 
vis Cnon representees) sur La structure d'encadrement 
A, de fa?on a etre aisement interchangeable. Ce boitier 
de verrouiLLage 10 est un boitier ferme, de forme sensi- 
blement pa r a 1 16 le p i ped i que . 

Ce boitier de verrouiLLage 10 contient, dans 
sa partie inferieure, un verin hydrauLique a double ef- 
fet, design^ de fagon generate par La r£f§rence 12. 
IL est a noter que ce verin hydrauLique peut, en varian- 
te, etre remplace par un verin pneurnatique ou m^canique. 
Le verin 12 comprend un cyLindre 14, fixe au boitier 
10 ou faisant partie integrante de ce dernier, ainsi 
qu'un piston 16 re?u dans le cylindre 14 de fa<?on £ pou- 
voir se deplacer dans L'un ou L'autre sens a L'interieur 
de ce dernier, selon que Le fluide hydrauLique est 
introduit sous pression par L'un ou L'autre de deux 
orifices de r ac cordement 18a et 18b d§bouchant k chacune 
des extremites du cylindre 14. Ces orifices 18a et 18b 
sont pr£vus pour etre reli6s & un circuit de commande 
hydrauLique extdrieur Cnon repr£sent£) qui ne fait pas 
partie de L'invention. 

L'axe commun au cylindre 14 et au piston 16 
du veri n 1Z est oriente pa r a L Le lement au plus grand cot-e 
du rectangle forme en vue de face par Le boitier 10 com- 
me L'ilLustre la figure '1. Lorsque Le boitier 10 est 
mont6 sur La structure d'encadrement A, ce grand c6te 
est perpendi cuLai re & La partie de La structure A at- 
tenante a La structure mobile, B, de telle sorte que 
l'axe commun au cyLindre 14 et au piston 16 est . oriente 
selon une direction s ens i b I ement perpendi cu Lai re aux 
parties adjacentes des structures A et B. 

Le piston 16 est mont.6 sur une tige cylindri- 
que 20 qui traverse de fa$on £tanche chacune des extr£- 
mit.es du cyLindre 14. Du cote du piston 16 tourn6 vers 
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La partie de La structure d'encadrement A sur LaqueLLe 
peut etre accostee La structure mobiLe B , I a tige 20 
est proLongee par un doigt de centrage 22, de section 
ci rcuLai re t ermine par une extremite conique. 
5 Lorsque Le verin 12 occupe sa position corres- 

pondant a L'ouverture de La structure mobiLe B, Le doigt 
de centrage 22 est totalement escamote & I'interieur 
d'une piece tubuLaire 24 proLongeant Le cyLindre 14 en 
direction de La partie de La structure d'encadrement A 

10 sur LaqueLLe peut etre accostee La structure mobiLe B- 
Au contraire, Lorsque Le verin 12 occupe sa position 
cor respondant a la fermeture de La structure articulee, 
iLLustree sur La figure 1, Le doigt de centrage 22 fait 
saiLLie au-deLa de l'extremite de La piece 24 et de La 

15 face de La structure d'encadrement A tournee vers La 
structure mobiLe B, dans un Logement 26, de section 
circulaire, prevu a cet effet dans La structure mobiLe 
B- Le diametre de ce Logement 26 est egal au diametre 
du doigt de centrage. 22, de teLLe sorte que La sortie 

20 de ce doigt vers La position iLLustree en trait pLein 
sur La figure 1 a pour effet de reaLiser un centrage 
precis de La structure mobiLe B par rapport a La struc- 
ture d'encadrement A. 

Dans Le mode de realisation illustr£ sur La 

25 figure 1, Le Logement 26 est forme dans une piece 27 
rapportee sur La structure mobiLe B et une piece de gui- 
dage 28 du doigt de centrage 22 est fixee dans La struc- 
ture d'encadrement A et a L'extremite de La piece 24, 
en face du Logement 26.. Le Logement 26 pourrait en 

30 variante etre forme directement dans La structure mobiLe 
B. De meme, Le guidage du doigt de centrage 22 pourrait 
etre realise directement par la structure d'encadrement 
A et/ou par L'extremite de la piece 24. 

A son extremite opposee a celle qui porte le 

35 doigt de centrage 22, La tige 20 porte un coulisseau 
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30 qui coopere avec une extremite d'un Levier de comman- 
de 32, en forme de V, par L 1 intermedi ai re d'une noix 
articulee 34. Plus precis^ment, Le Levier de commande 
32 est forme d.e deux pieces disposees symet riquement 
5 par rapport a un plan paraLLele au plan de La figure 
1 et passant par l'axe du verin 12. Ces deux pieces sont 
articulees dans leurs parties centrales sur Le boitier 
10 par deux axes alignes 36. Un axe 38, paraLLele a 
L'axe 36 et orthogonal a L'axe du verin 12, forme une 

10 Liaison articulee entre Le Levier de commande 32 et une 
extremite d'un crochet de verroui ILage 40. L'axe 38 
traverse egalement une extremite d'une bieLLe a ressort 
42 dont L'extremite opposee est articulee dans Le boi- 
tier 10 par un axe 44 paraLLele aux axes 36 et 3a. 

15 Le crochet de verroui ILage 4U a La forme d'une 

plaque allongee qui est placee dans Le boitier 10 
au-dessus du v6rin 12 et passe entre Les deux pieces 
formant Le levier de commande 32. A 'I 1 oppose de son 
extremity* articulee- sur" l'axe 38, Le" crochet de 

20 verroui ILage 40 comporte une extremite formant crochet 
46, dont I'ouverture est tourn^e vers le bas. Cette 
extrfemite formant crochet 46 est situee dans Le boitier 
11) a proximite immediate de la partie de La structure 
d 1 encad rement A sur laquelle peut etre accost6e la 

25 structure mobile B. 

Les d6placements du crochet de verroui ILage 
4U a L'interieur du boitier 10, sous L'effet d'un 
act i onnement du verin 12 dont Le mouvement est transmis 
au crochet de verrouillage par le Levier de commande 

30 32, s'effectuent selon une trajectoire qui est determi- 
nee par la cooperation d'un axe de guidage 48, fixe dans 
le boitier 10 pa ra I le lement aux axes 36, 38 et 44, avec 
une fente de guidage 5U usinee dans la partie centrale 
du crochet de verrouillage 40. 

35 Pour faciliter La comprehension du fonction- 
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nement du dispositif de verrouilLage et de centrage i I- 
Lustre sur La figure 1, on a represente en trait mixte 
sur cette figure La position dever roui I lee du crochet 
de verroui LLage 40 et en trait pLein La position ver- 
5 rouillee de ce crochet. On observe que, pour parvenir 
a cette position verroui LLee, le crochet de verroui Uage 
40 suit une trajectoire inclinee orienteeselon une 
direction d^finie par La fente de guidage 50, qui se 
traduit par un depLacernent.de L'extremite formant cro- 

10 chet 46 a La fois vers L'interieur du boitier 10 et vers 
le verin 12. 

Ce deplacement du crochet de verrouiLLage 40 
entre sa position d£ ve r rou i I lee et sa position verroui l- 
lee Lui permet de venir coiffer un axe de verrouiLLage 

15 52 porte par un piece 54 fixee sur La structure mobi Le 
B, cpmme Le montre La figure 1. PLus precisement, cet 
axe de verrouiLLage 52 est orient^ paraL Le lenient aux 
axes 36, 38, 44 et 48 Lorsque la structure mobiLe B est 
accosts sur La structure d ' encadretnen t A. De plus, La 

20 piece 54 fait saiLlie au-deL£ de La surface extSrieure 
de La structure mobiLe B, de telle sorte qu f eLLe penetre 
dans Le boitier de verrouiLLage 10 Lors de L'accostage, 
par des ouvertures 56 et 58 f ormees ' respect i venient dans 
Le boitier 10 et dans La structure d'encadrement A. 

25 L"axe de verrouiLLage 52 est alors situe a L'interieur 
du boitier 10, dans une position telle qu'il est coiffS 
par I'extremite formant crochet 46 Lorsque Le crochet 
de verrouiLLage 40 occupe sa position de verrouiLLage 
illustree en trait plein'sur la figure 1. 

3Q Comme L'iLLustre la figure 1, la position de 

l»axe d 1 art i cu Lat i on 44 de La bielle a ressort 42 sur 
Le boitier 10 est telle que L'axe du ressort de compres- 
sion 43 de cette bielle a ressort passe au-dessus de 
L'axe 36 de pivotement du Levier de commande 32 lorsque 

35 Le crochet de verrouiLLage 40 occupe sa position d£ver- 
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rouillee, comme represent^ en trait mixte, et en dessous 
de cet axe 36, lorsque Le crochet 40 est en position 
verroui LLee, comme represents en trait plein. Par conse- 
quent, Les positions dever rou i L Lee et verroui LLee du 
5 crochet de verroui LLage 40 sont deux positions stables, 
Un microcontact de fin de course 60 est avan- 
tageusement monte a I'interieur du boitier 10, afin de 
controLer La position verrouillee du crochet et d'assu- 
rer 6ventue I lement Le relachement de La pression hydrau- 

10 lique sur Le verin 12 Lorsque Le crochet de • ve r roui L Lage 
40 arrive dans sa position verroui LLee- Ce microcontact 
peut notamment etre place dans une position teLLe qu'il 
est actionne par La bielle a ressort 42 Lorsque Le 
crochet de verroui Llage 40 arrive dans sa position 

15 ve r roui L Lee • 

Un deuxieme microcontact peut etre mont§, k 
L'oppose du premier par rapport a La bielle a ressort 
42, par exempLe pour signaler La position d6ver roui I L§e - 
La mise en ceuvre du dispositif de verroui L- 

20 Lage et de centrage illustre sur La figure 1 va a pre- 
sent etre decrite. 

Lorsque la structure mobile B est ouverte, 
Le piston 16 occupe la position illustree pa r t i e L lement 
en trait mixte, dans laquelle il est plaqufe contre 

25 L'extremite droite du cylindre 14 sur La figure 1- Le 
crochet de verroui LLage 40 occupe aLors sa position 
deverroui LLee illustree en trait mixte et le doigt de 
centrage 22 est escamote dans La piece 24, de telle 
sorte qu'il ne fait pas ; saillie au-dela de la surface 

30 de la structure d ' encadrement A sur laquelle peut venir 
s'accoster la structure mobile B. 

Lorsqu'un operateur ferme la structure mobile 
B, la piece 54 qui supporte I'axe de verrouillage 52 
penetre progressivement a L'interieur du boitier de ver- 

35 roui I lage 1 0 . 



2683251 



10 

Lorsque L'accostage est termine, L'operateur 
comma nde Le verroui LLage, ce qui se traduit par une 
injection de fluide hydrauLique sous pression dans Le 
cyLindre 14 au . travers de L'orifice 18b- Le piston 16 
5 se deplace aLors progressi vement vers La gauche en 
considerant La figure 1, entrainant avec Lui Le doigt 
de centrage 22 et Le couLisseau 30. 

Dans une premiere phase du depLacement du pis- 
ton 16, L'extremite conique du doigt de centrage 22 

10 s'engage dans Le Logement 26 et assure ainsi un centrage 
precis de La structure mobi Le B par rapport 5 La struc- 
ture d ' encadr ement A- L'axe de verroui LLage 52 se trouve 
ainsi parfaitement positionn£ par rapport a L'extremite 
formant crochet 46- Au cours de cette premiere phase 

15 de depLacement du piston 16 pendant LaqueLLe Le centrage 
est assure, L'extremite formant crochet 46 s'approche 
de L'axe de verroui I lage- 52 sous L'effet de La cinSma- 
tique imposee par La fente de guidage 50. 

Dans une deuxieme phase de depLacement du pis- 

20 ton 16, La rotation du Levier de commande 32 autour de 
son axe 36 a pour effet d'amener Le crochet de verrouiL- 
Lage 40 dans une position tres proche de sa position 
de verroui LLage i Llustree sur La figure 1, dans LaqueLLe 
Les axes geometriques des axes 36 et 38 et de L'axe de 

25 verroui LLage 52 se trouvent dans un meme pLan. Le cro- 
chet de verroui LLage est aLors en tension entre L'axe 
de verroui LLage 52 et L'axe de pi votement fixe 36, dans 
une position d ' a r c-bout ement - 

Enfin, dans uirie troisieme et derniere phase 

30 de depLacement du piston 16, ceLui-ci arrive en but£e 
contre L'extremite gauche du cyLindre 14 sur La figure 
1 et amene Le crochet de verroui LLage 40 dans La posi- 
tion verroui Llee iLLustree sur La figure 1, dans LaqueL- 
Le L'axe geometrique de L'axe 38 est decaLe vers Le bas 

35 par rapport au pLan passant par Les axes geometriques 
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de L'axe 36 et de l'axe de verrouiLLage 52. Cette posi- 
tion est maintenue par faction exercee par La b.ielLe 
a ressort 42. L'extremite forniant crochet 46 etant ver- 
rouillee sur L'axe de verrouiLLage 52, La pression 
hydrauLique appliquee sur le verin 12 est coupee automa- 
tiquement en fin de sequence, soit par un deuxieme 
mi crocontact cite precedemment, soit par un systeme de 
tempor i sation et de pressostat. 

Dans ce premier mode de realisation de I'in- 
vention, Les efforts de centrage et de ci sai L Lenient 
lateral et vertical sont repris par Le doigt de centra- 
ge 22. 

Un deuxieme mode de realisation du dispositif 
de verrouiLLage et de centrage se Ion I ' i nvent i on va a 
present etre decrit en se referant a la figure 2. 

Comme dans le premier mode de realisation de 
^invention illustre sur la figure 1, le dispositif de 
verrouiLLage et de centrage repr6sente sur la. figure 2 
comprend un boitier de verrouiLLage 1 10 . pr6vu pour etre 
fix§ sur la structure d 9 encadrement A et dans lequel 
se trouvent logSs un crochet de verrouiLLage 140 ainsi 
qu'un verin 112 commandant Le deplacement du crochet 
de. verrouiLLage entre une position deverroui LLee illus- 
tree en trait mixte et une position verroui LLee illus- 
tree en trait pLein. 

Ce mode de realisation de la figure 2 se dis- 
tingue es sent i e L Lement du precedent par Le fait que Le 
doigt de centrage commande par Le verin hydrauLique est 
supprime, le centrage de La structure mobile B par rap- 
port a la structure d 1 encadrement A 6tant realise dans 
ce cas par la piece 154 supportant l'axe de verrouiLLage 
152 que vient coiffer L'extremite formant crochet 146 
du crochet de verrouiLLage 140 Lorsque ce dernier occupe 
sa position de verrouiLLage. 

De fapon plus precise, cette piece de 
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verrouiLLage 154 qui est fixee sur La structure mobile 
B , presente une surface tronconique dans sa partie atte- 
nante a La structure mobile B , qui coopere avec une 
surface tronconique complementai re 155 formee dans une 
5 bague 157 fixee sur La structure d ' encadrement A et sur 
La partie attenante du boitier de verrouiLLage 110. IL 
est a noter que La surface tronconique 155 pourrait 
eventue I lement etre formee directement dans la structure 
d 1 encadrement A et/ou dans La partie attenante du boi- 
10 tier 110. 

Lors de l'accostage de La structure mobi Le 
B sur la structure d 1 encadrement A, La cooperation de 
la piece tronconique 154 avec La surface tronconique 
155 assure progress i vement Le centrage de La structure 
15 articuUe par rapport a La structure d'encadrement. 
Lorsque l'accostage est termine, la structure articulSe 
est parfaitement centree et Le verrouiLLage peut done 
s'eff ectuer. 

Par aiLLeurs, le reste du d i sposit i f -de' *ve r- 

20 rouiLlage et de centrage illustr6 sur la figure 2 ne 

-\ 

prfesente que peu de differences par rapport au disposi- 
tif decrit precedemment en se referant a La figure 1- 

Dans ce deuxieme mode de realisation de L'in- 
vention, Le cylindre 114 du verin 112 est articuLe sur 

25 Le boitier de verrouiLLage 110 par un axe 115 situ6 a 
proximite de la partie du boitier attenante a La struc- 
ture d'encadrement A . De ce fait, La tige 120 solidaire 
du piston 116 du verin 112 est articuLee directement 
par un axe 134 sur une extremite du Levier de commande 

30 132. Comme precedemment, ce dernier est realise en deux 
parties qui sont montees pivotantes a I'interieur du 
boitier 110 par deux axes alignes 136. La liaison entre 
Le Levier de commande 132 et L'extremite du crochet de 
verrouiLLage 140 opposee a L'extremite formant crochet 

35 146 est assuree par un axe 138 sur lequel est egalement 
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articulee L'extremite d'une bielLe a ressort 142 dont 
l'extremite opposee est montee pivotante dans Le boitier 
~ 1 10 par un axe 144- 

La trajectoire sui vie par Le crochet de ver- 
5 rouilLage 140 entre ses positions verroui Llee et dever- 
rouilLee est egaLement determinee par La cooperation 
d'un axe de guidage 148 t i 6 au boitier 110 avec une fen- 
te de guidage 150 form£e dans Le crochet de verrouil- 
Lage. Dans ce cas. La fente de guidage 150 prfesente une 

10 forme incurvee qui conduit a un d^placement du crochet 
de verroui llage 140 seLon un mouvement de basculement 
autour de L'axe de guidage 148, entre Les positions 
dever roui L Lee et verroui Uee illustr^es respect i vement 
en trait mixte et en trait plein sur La figure 1. 

-j 5 Par ai LLeurs, un ressort de torsion 137 mont6 

sur L'axe 136 et dont Les extremit£s prennent appui res- 
pectivement sur Le boitier de verrouillage 110 et sur 
Le crochet de verrouiLLage 140 tend k faire pivoter ce 
crochet vers L'axe de verrouiLLage 152 autour de L'axe 

2U 138. 

Ce deuxieme mode de realisation de L'invention 
presente L'avantage d'etre pLus simpLe et de conduire 
a une structure pLus Legere et de. plus faibLe encombre- 
ment, par rapport au precedent. 

25 Par ailleurs, La piece 154 qui assure dans 

ce cas Le centrage de La structure articulee B par rap- 
port a La structure d'encadrement A est pLus grosse que 
dans Le premier mode de realisation et d i mens i onnee de 
fagon a reprendre Les efforts de traction et de cisail- 

30 Lement qui sont transmis par son i nte rmSdi a i re entre 
Les deux structures. 

Un troisieme mode de realisation de l'inven- 
tion va a present etre d£crit en se riferant a la figure 
3. 

35 Comme dans Les autres modes de realisation. 
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Le dispositif de verroui I Lage et de cent rage se Ion L'in- 
vention comporte un boitier de verroui LLage 210 fixe 
a La structure d'encadrement A et dans Lequel sont loges 
un verin hydrauLique 212 a doubLe effet ainsi qu'un cro- 
chet de verroui LLage 240. Comme dans Le premier mode 
de realisation, Le verin 212 actionne un doigt de cen- 
trage 222 apte a penetrer dans un Logement 226 forme 
dans une bague 227 fix6e £ La structure articulde B. 

La principale difference entre ce mode de rea- 
lisation et Les precedents, concerne Le montage de La 
piece 254 qui supporte I'axe de verroui llage 252. En 
effet, au Lieu d'etre fixee sur la structure mobile B 
comme p r §cedemmen t , cette piece 254 est articuL6e sur 
La structure B par un axe 259 orient* seLon une direc- 
tion orthogonale a I'axe du. vfirin 212 lorsque La struc- 
ture B est accostee sur La structure A. Un ressort de 
torsion 261 mont* sur cet axe 259 et prenant appui 
respecti vement sur La structure mobile B et sur La pifece 
254 sollicite normalement cette derniere dans une posi- 
tion ilLustree en trait mixte sur La figure 3, dans 
laquelle La piece 254 et I'axe de verrouillage 252 
qu'elle supporte sont totalement escamotes a L'interieur 
de La structure B. Cette c a rac t e r i s t i que permet d'^viter 
de dSteriorer La piece 254 Lorsque La structure articu- 
lee B est ouverte ou lors de La manoeuvre de cette 
st ructure - 

Lorsque Le doigt de centrage 222 penetre dans 
Le Logement 226 lors de I ' act ionnement du v*rin 212> 
apres accostage de La 'structure articulee B sur La 
structure d 1 e n cad r ement A, I'extremit* conique du doigt 
de centrage 222 coopere avec un galet d'appui 263 port* 
par La piece 254 4 proximit* de son axe de pivotement 
259 et qui se trouve dans Le prolongement du Logement 
226 lorsque La piece 254 est escamot*e. Sous L'effet 
de cette cooperation, Le doigt de centrage 222 commande 
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Le pivoteroent.de La piece 254 dans Le sens inverse des 
aiguilles d'une montre en considerant la figure 3, pour 
amener cette piece 254 dans sa position active illustree 
en trait plein sur La figure 3 , dans LaquelLe I 1 a x e de 
5 verrouillage 252 peut etre coiffe par le crochet de ver- 
rou i I Lage 240 . 

Par ailleurs, le mode de realisation illustre 
sur La figure 3 se distingue egalement des precedents 
par Le fait que La tige 220 Liee au piston 216 du verin 

10 212 est fixee par son extremite au boitier de verroui l- 
Lage 210. Au contraire, Le cyLindre 214 du v6rin 212 
est monte couLissant a L'interieur du boltier de ver- 
rouillage, de telle sorte que c'est le deplacement de 
ce cyLindre qui commande les deplacements du doigt de 

15 centrage 222 et du crochet de verrouillage 240- Ce mon- 
tage couLissant est assur6 par des galets 217 dont Les 
axes sont port6s par le boltier 210 et qui sont regus 
dans des rainures de guidage 219 formees extSri eurement 
sur le cyLindre 214. Le doigt de centrage 222 est soLi- 

20 daire du cyLindre 214. 

Par ailleurs, au lieu d'etre assur6e par une 
articulation, la transmission du mouvement entre Le ve- 
rin 212 et Le levier de commande 232 est realisee dans 
ce cas par La cooperation d'un secteur dente 233 forme 

25 sur chacune des parties du levier 232 avec une cremail- 
lere 235 formee sur Le cyLindre 214. De fagon plus.pre- 
cise, Les secteurs dentes 233 sont centres sur les axes 
aLignes 236 par lesquels Les deux parties du levier de 
commande 232 sont montees pivotantes dans le boltier 

30 de verrouillage 210. En outre, les secteurs dentes 233 
et la cremai Here 235 sont conpus de telle sorte quMLs 
ne sont pas en prise Lorsque Le v6rin 212 se trouve dans 
La position d'ouverture de La structure mobile B corres- 
pondent a L'effacement du doigt de centrage 222 k I'in- 

35 terieur de La structure d'encadreroent A et a La position 
de deverroui I Lage du crochet de verrouillage 240. 
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Pour le reste, on retrouve dans ce mode de 
reaLisation de La figure 3 des caracteristiques compara- 
bLes a celles des modes de reaLisation precedents. 

Ainsi, La Liaison entre Le Levier de commande 
232 et I'extremite du crochet de verroui LLage 240 op- 
pos6e & L 'extremite formant crochet 246 est assurSe par 
un axe 238 sur LequeL prend Sgalement appui L f extr§mit6 
d'une bieLLe a ressort 242 dont I'extremite opposee est 
articulee a L 1 interieur du boitier 210 par un axe 244. 
En outre. La trajectoire suivie par Le crochet de ver- 
rouilLage 240 entre ses positions verrouilL6e et d£ver- 
rouill6e illustrees respect ivement en trait plein et 
en trait mixte sur La figure 3 est definie par La coope- 
ration d'un axe de guidage 248 solidaire du boitier de 
verroui Llage 210 avec une fente de guidage arqu£e 250 
formee dans Le crochet de ver roui L Lage . Enfin, un res- 
sort de torsion montS sur L'axe 236 et dont les extr&mi- 
tes prennent appui respect i vement sur Le-boitier.de ver- 
roui LLage 210 et" sur "Le c rochet de verroui I lage 240 sol- 
licitent ce dernier vers Le bas autour de son axe 238, 
c*est-a-dire vers sa position de ve r roui L Lage . 

La mise en oeuvre du dispositif de verrouil- 
Lage et de centrage i LLustre sur La figure 3 se decom- 
pose en deux phases. 

Au cours d'une premiere phase d 1 a c t i onnement 
du verin 212, Le cylindre 214 portant Le doigt de ver- 
rouilLage 222 se deplace vers La gauche et commence a 
centrer La structure mobi Le B par rapport S la structure 
d 1 encadr ement A- Les secteurs dentes 233 ne sont alors 
pas encore engrenes sur La crfemaiLLere 235, de telle 
sorte qu'aucun deplacement du crochet de verrouilLage 
240 ne se produit. 

En avancant, le doigt de verroui Llage 222 sou- 
Leve Le galet 263 et fait bascuLer La piece 254 de fa?on 
a L'introduire dans La structure d 1 encad r ement A et & 
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L'interieur du boitier 210, pour amener L'axe de ver- 
rouiLLage 252 dans sa position de verroui LLage. A La 
fin de cette premiere phase, Le verin 212 a parcouru 
La moitie de sa course. La piece 254 est maintenue dans 
La position permettant a L'axe de verrouiLLage 252 
d'etre coiffe par L'extrfemite formant crochet 246 et 
Les dents de La cremaillere 235 commencent a s'engrener 
sur Les secteurs dent£s 233 du levier de comraande 232. 

Au cours de La deuxieme phase de fonctionne- 
ment du d i s pos i t i f , Le cyLindre 214 continue d'avancer 
et Les dents de La cremaillere 235 cooperent avec Les 
deux secteurs dentes 233 pour faire pivoter Le Levier 
de comraande 232 autour des axes 236. Par consequent, 
Le crochet de verrouiLLage 240 bascule progress! vement 
dans sa position de verrouiLLage illustree en trait 
pLein, dans LaqueLLe iL se trouve maintenu de fa?on 
stable par la bieLle a ressort 242. 

Par rapport au mode de realisation pr6c£dent, 
ce troisieme mode de realisation de 1 1 i nvent i on present e 
L'avantage de permettre L'escamotage de la piece 254 
supportant l'axe de verrouiLLage 252, ce qui 6vite d'en- 
dommager cette piece Lorsque La structure articuL6e est 
ouverte ou lors de sa fermeture. 

Les fonctions de centrage et de verrouiLLage 
sont par aiLleurs identiques au premier mode de realisa- 
tion decrit en se referant a la figure 1. 

Bien entendu, L 1 invention n 1 est pas limit§e 
aux modes de realisation qui viennent d'etre decrits 
a titre d'exempLe, mais en couvre toutes Les variantes- 
0n comprendra notamment que Les trois modes de realisa- 
tion decrits peuvent etre combines d'une maniere dif- 
f6rente sans sortir du cadre de ^invention. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de verrouiLLage et de centrage 
d'une structure mobile, par rapport a une structure 
d'encadrement fixe de cette structure mobile, caracte- 
rise par Le fait qu'il comprend un axe de verroui LLage 
(52) monte sur une premiere des structures et un boitier 
de verrouiLLage (10) fixe sur La deuxieme structure, 
ce boitier de verrouiLLage comportant une ouverture (56) 
par Laquelle peut penetrer L f axe de verrouiLLage (52), 
et contenant un crochet de verrouiLLage (40), mobi Le 
entre une position deverroui LLee et une position ver- 
rouillee, dans iaquelle iL est en prise sur L'axe de 
verrouiLLage, un verin (12) d 1 ac t i onnement du crochet, 
permettant de deplacer ce dernier entre Lesdites posi- 
tions verroui LLee et deverroui LLee,' ainsi que des moyens 
de centrage (22, 155) cooperant avec La premiere struc- 
ture. 

2- Dispositif selon La revendi cat ion 1, carac- 
t£ris6 par Le fait" que, Le verin (12) comprenant un ele- 
ment piston (16) apte a couLisser dans un element cylin- 
dre (14), un premier de ces elements est fixe ou.arti- 
cuLe dans Le boitier de verrouiLLage (10) alors que le 
deuxieme Element actionne Le crochet (40) par LMnterme- 
diaire d'un mecanisme de transmission de mouvement C32). 

3. Dispositif seLon la revendi cation 2, carac- 
t6rise par Le fait que Le mecanisme de transmission de 
mouvement comprend un Levier de commande (32), monte 
pivotant dans Le boitier de verrouiLLage (10) et arti- 
cuLe sur une premifere extremite du crochet (40) opposee 
a une extremite formant crochet (46) de ce dernier. 

4. Dispositif selon La r e vend i ca t i on 3, carac- 
terise par Le fait que Le crochet (40) comporte, entre 
sa premiere extremite et son extremity formant crochet, 
une fente de guidage (50) que traverse un axe de guidage 
(48) solidaire du boitier de verrouiLLage (10). 
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5. Disppsitif selon L'une quelconque des re- 
vendications 3 et 4, caracterise par Le fait que, Le 
premier element du verin (12) etant fixe dans Le boitier 
de ver rou i I Lag e . (10), Le Levier (32) est relie au 
deuxieme element du verin (12) par une noix d'articula- 
tion (34) - 

6. Dispositif seLon L'une quelconque des re- 
vendications 3 et 4, caracterise par le fait que, le 
premier element du verin (212) etant fixe - dans le boi- 
tier de verrouillage (210), Le Levier (232) porte un 
secteur dente (233) apte a cooperer avec une cremaillere 
(235) formee sur le deuxieme element du verin. 

7. Dispositif selon l'une quelconque des re- 
vendications 3 et 4, caracterise par le fait que, le 
premier element du verin (112) etant a rt i cu le dans le 
boitier (10), le levier (132) est relie au deuxieme 
element du verin par un axe d • a r t i cu lat i on (134). 

8. Dispositif selon l'une quelconque des re- 
vendications precedentes, caracterise par te fait que 
les moyens de centrage comprennent un doigt de centrage 
mobile (22), egalement actionne par le verin pour se 
deplacer entre une premiere position, dans laquelle Le 
doigt est efface a L'interieur du boitier de verrouil- 
lage (10), et une deuxieme position dans laquelle ce 
doigt fait saillie dans un Logement (26), forme sur la 
premiere structure. 

9. Dispositif selon l'une quelconque des re- 
vendications 2 a 6, combinee avec la revendi cati on 8, 
caracterise par le fait que le deuxieme element du verin 
(12) porte le doigt de centrage (22). 

10. Dispositif selon la revendi cation 9, ca- 
racterise par le fait que le mecanisme de transmission 
de mouveraent (32) amene le crochet (40) en position 
verrouilLee dans une derniere phase d • a c t i onnement du 
verin (12), alors que le doigt de centrage (22) a deja 
penetre dans ledit logement (26). 
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11. Dispositif seLon L'une quelconque des re- 
vend i ca t i ons 8 a 10, caracterise par Le fait que l'axe 
de verroui Uage (252) est porte par une piece mobile 
(254), de telle sorte qu'il occupe normalement une posi- 

5 tion escamotee a I'interieur de la premiere structure, 
sous I'action de moyens elastiques (261), le doigt de 
centrage mobile (222) etant apte a cooperer avec un 
organe d'appui (263) porte par la piece mobile (254), 
Lors de son insertion dans ledit logement, pour amener 
10 La piece mobile dans une position active- 

12. Dispositif selon l'une quelconque des re- 
vendications 1 a 10, caracterise par le fait que L'axe 
de verroui LLage (52) est porte par une piece (54) fixee 
sur la premiere structure. 

15 13- Dispositif selon La revendi cat ion 12, 

combin£e avec l'une quelconque des revendi cat i ons 1 a 
7, caracterise par le fait que les moyens de centrage 
comprennent une surface tronconique (155) formee dans 
ladite ouverture, et dans LaqueLLe peut etre repue une 

ZO surface tronconique formee sur la piece (154) portant 
ledit axe de verrouillage (152). 

14. Dispositif selon L'une quelconque des re- 
vendications precedentes, caracterise par le fait que 
la position verroui Llee du crochet (40) est une position 

25 d'equi.Libre stable determinee par L'action sur Le cro- 
chet d'un systeme elastique (42) prenant appui sur Le 
boitier de verrouillage (10), et signalee par un micro- 
contact (60) . 
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